=PFL Pourquoi combiné ? )t

= Exemple de régression lingaire

* Nous savon compenser (ajuster) par t parfait
Comment ?
» Dans le « jargon ME »

yi=a+b-t; = {; —v; =11+ T2 1;
—/—-v=A'x

A 4

en détail : _ _ _ ; _ i}
Y1 U1 1

, — = | - [Z] X:(ATA)_lA.g
Yn Up, L t,

on peut faire de la méme facgon si y est parfait et t est observé ...
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=PFL Pourquoi combiné ? vt

= Nouveau:
 Nous savon les résidus dans les deux directions

(i —vy;) = a+b-(ti —vt,)

« Comment procéder ?

1. Compensation conditionnelle

» éliminer les parametres f
(a, b) — r = (n — 2) conditions

A 4

2. Compensation paramétrique

 surdétermination ne change pas!

) ° p. ex.

g ty — v, = 15 — n eq. avec n X T’ par. N = 2n

g Yi — Uy, =a+b-T; —> n eq. avec (n X T + 2) U= nt2

g ¢ Yi ¢ ' r= N-U=2n-n—-2=n-2
g
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Pourquoi combiné ? v 1

= Nouveau:
 Nous savon les résidus dans les deux directions

(i —vy;) = a+b-(ti —vt,)

« Comment procéder ?

3. Compensation combinée
fl—v,x+6x)=0 t
(yi —vy,) —la+b-(ti —vy,)] =0
* on linéarise
A =20
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— m (conditions) x u (param.)

B = af() — m (conditions) x n (obs.)
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Compensation combinée

= Modéle

- générale (idéal) f({—v,X+dx)=0

* linéarisé

- Lagrange

e solution

Bv - Adx—w=0

QO =vIPv -2k (Bv — Ajx — w) — min.

09
ov

0
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=PFL  Compensation combinée - gaz parfait " A
= Modéle
- générale (idéal) f({—v,X+dx)=0
. Gaz parfait fill,x): Bi — o= fi(l,z): PV;—¢T; —w; =0
* linéarisé Bv-Aix—-—w=0

B. . Ofi Ofi Ofi
iy P oV, oT;

A Y
 Algorithme
= p. 2 d’énoncé (utilisation des matrices auxiliaires)
Qs =S-( BQuB" - AQ;; AT ). ST
——— —

cond. classique apport des parametres
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